
 
, onde: 

 
Σ M - somatório das viagens monitoradas, limitadas às viagens programadas ajustadas (P – A) 
 
P - viagens programadas 
 
A - Ajuste de viagens em razão da diferença entre velocidades programada e realizada 
Σ (P – A) – somatório das diferenças entre as viagens programadas subtraídas do ajuste de viagem 
 


